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Funkcje trygonometryczne: 
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Statyka: 
Przestrzenny układ sił 
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γβα ,, - kąty które tworzy wypadkowa W z osiami x,y,z 
Płaski układ sił: 
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Moment statyczny: środek ciężkości, pole całkowite 
powierzchni figury płaskiej 
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Kinematyka: 
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Dynamika: 
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Sprężyna:  wydluzeniexkxP −−= ;
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Sprawność: 
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Wytrzymałość: 

Macierz stanu napężenia:  
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Macierz stanu naprężenia: 
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Otwarty: 

maxmax);3(
3
1

δτδ

ϕ

⋅=⋅=

=

sI
sMbsI

sGI
lsM

 

Zamknięty: 
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